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KOtO AUTOMATYKOW | ROBOTYKOW
Sprawozdanie z dziatalnosci w roku akademickim
2024/2025

W skfad cztonkéw kota naukowego AiR w roku akademickim 2024/2025 wchodzity
nastepujgce osoby:
1. Zabraniak Hubert - przewodniczgcy
Krepa Maciej
Pacholak Michat

Watroba Damian
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Rzadkowski Mateusz

W roku akademickim 2024/2025 rekrutacja nowych cztonkéw do kota naukowego
okazata sig nieskuteczna. Gtéwnym czynnikiem, ktéry wplynat na ten stan rzeczy, byta
aktywno$¢ zawodowa studentéw — znaczna cze$é z nich podejmuje prace juz w trakcie
studiéw, co znaczaco ogranicza ich dyspozycyjnosé i mozliwosé uczestnictwa w dodatkowych
inicjatywach.

Dodatkowo na brak nowych zgtoszen ztozyty sie takze inne uwarunkowania:

e intensywne obcigzenie studentéw programem studiéw i projektami zaliczeniowymi,

e duza konkurencja ze strony innych aktywnosci, takich jak organizacje studenckie czy
projekty realizowane w ramach zaje¢,

e nizsza niz w poprzednich latach frekwencja na wydarzeniach uczelnianych, ktére
tradycyjnie sprzyjaty bezposredniemu kontaktowi z potencjalnymi kandydatami.

Wszystkie te czynniki ztozyly sie na sytuacje, w ktérej nie udato sie pozyskaé nowych

cztonkéw, pomimo utrzymania gotowosci do podijecia dziatalnosci i dalszego rozwijania kofa.

Na poczatku semestru cztonkowie kota borykali sig z problemem braku statej sali do

prowadzenia dziatalnosci. Poczatkowo zajecia zostaly przeniesione do pomieszczen



piwnicznych, jednak wkrétce rozpoczat sie tam remont i konieczne bylo ponowne
opuszczenie tego miejsca. Obecnie koto nie dysponuje dedykowanym pomieszczeniem na
terenie uczelni, co znaczgco utrudnia organizacje spotkan i realizacje planowanych dziatan.
Przyszta aktywnos¢ i rozwoj kota sg w duzej mierze uzaleznione od tego, czy uda sie
przydzieli¢ mu statg przestrzeri w murach uczelni.

Mimo przeciwnosci lokalowych wykazywali aktywnosé w akcjach promujacych
uczelnig i kierunek Automatyka i Robotyka. Programowali manipulator Mitsubishi oraz
cobota Universal Robots na potrzeby Targéw Pracy JOBPANS 2025. Ponizej zdjecia z tego

wydarzenia:

W nadchodzacym roku akademickim planowane jest ponowne przeprowadzenie
naboru nowych cztonkéw do kota. Dodatkowo przewiduje sie przygotowanie i zfozenie
whniosku o dofinansowanie w ramach programu Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa Wyiszego
»Studenckie kota naukowe tworzg innowacje”, co pozwolitoby na pozyskanie srodkéw na

dalszy rozwdj dziatalnosci oraz realizacje nowych projektéw.

Opiekun Kota Automatykéw i Robotykdéw
dr inz. Marcel Luzar
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